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IOro-3anaauelii rocyjapcTrBeHHbIH YHHBEPCHTET

Kadenpa MamuHOCTpOUTENbHBIX TEXHOJIOTHH 1 060pynoBaHUsS

BbIITYCKHAS KBAJIM®UKALIMOHHAS PABOTA
IO TIPATPAMME MAT'HCTPATYPbI
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«Pa3paboTka KOHCTPYKIHH U UCCIENOBAHUE TEXHONOTHYECKHX BO3MOXKHOCTEMN

OBITOBOrO CBAPOYHOIQ AMIMAapaTa TOKOM IOBBILIEHHOW YAaCTOThI

(Ha3BaHUE TEMBI)
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	Из зарубежных можно отметить ручной аппарат Telwin Digital Modular 230, конструкция которого показана на рисунке 13.
	1.1 Конструктивные особенности ручного аппарата Telwin Digital Modular 230

