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Лабораторная работа № 10 
 

ПРОЕКТИРОВАНИЕ ДИКРЕТНОГО ПИД-РЕГУЛЯТОРА С 
ПРИМЕНЕНИЕМ ИНСТРУМЕНТАРИЯ МОДЕЛИРУЮЩИХ 

ПАКЕТОВ MATLAB, MathCAD, VisSim 
 
 

Методические указания к выполнению лабораторной работы по 
дисциплине «Теория автоматического управления» для студентов 
специальности 220401.65 Мехатроника;  направлений 220200.62 

Автоматизация и управление и 221000.62 Мехатроника и 
робототехника 

 
 

 
 
 
 
 

Курск 2011 


